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Környezetérzékelés az autonóm járművekben

HD térképek generálása és frissítése

3D mobil térképezésből származó pontfelhők 
feldolgozása és az adatok vektorizálása, 
térképadatok online frissítése

Szenzorkalibráció

Kamerák, Lidarok, IMU egységek saját és 
egymáshoz történő kalibrációja.

Mesterséges intelligencia módszerek verifikációja

Új típusú neuronok fejlesztése mély neurális hálózatokhoz az 
értelmezhetőség javítására

Alacsonyszintű szenzorfúzió

Kamera és Lidar alapú 3D detekciók mesterséges 
intelligencia módszerek felhasználásával

Szenzor alapú objektum detekció

Mesterséges intelligencia alapú objektum 
felismerés egyszenzor jeleinek alapján 

(pl. csak kamera vagy csak Lidar)

Objektum követés és fúzió

A környezetérzékelő algoritmusok javítása 
objektum követéssel és több szenzorból 

származó detekciók fúziójával

Valós idejű alkalmazás 
és adatgyűjtés

Valós idejű feldolgozás 
járművekben és infrastruktúra 

elemekben, adatgyűjtés



Környezetérzékelés az autonóm járművekben

3d Objektumdetekció

o Egyedi szenzor mesterséges intelligenciával

o Kamera/Lidar használata

o Alacsonyszintű szenzorfúzió mesterséges intelligenciával

o Kalibrált szenzor párokon 

o https://www.youtube.com/watch?v=vJ7l0wEFiK8

o Objektumkövető és fúziós algoritmusok

https://www.youtube.com/watch?v=vJ7l0wEFiK8


Környezetérzékelés az autonóm járművekben

HD térképek generálása és frissítése

o 3D pontfelhők feldolgozása különböző formátumokba

o OpenDRIVE, Unity, Unreal, IPG, SUMO…

o A térképek automatizált frissítése

o Mesterséges intelligencia alapon érzékelés és feltöltés

o Jármű szenzorok felhasználásával

o ZalaZONE modellek ingyenes megosztása:

o https://www.automateddrive.bme.hu/downloads

https://www.automateddrive.bme.hu/downloads


Környezetérzékelés az autonóm járművekben

Járműplatform környezetérzékeléshez

o Szenzorok: Lidarok, kamerák, radarok, DGNSS, IMU

o Adatgyűjtés időszinkronizált módon

o Valós idejű jelfeldolgozás és kommunikáció (V2x)

DGPSLiDARs RADARCameras Cohda V2X
FLIR

NVidia DRIVE PX2 
with RTMaps Runtime



Modellezés és szimuláció

Kommerciális szoftverek alkalmazása

o Számos szoftver ismerete és alkalmazása

o IPG Carmaker

o Vires

o Prescan

o SUMO

o Vissim

o Dspace ASM



Modellezés és szimuláció

Saját fejlesztésű megoldások, ko-szimuláció

o Egyedi fejlesztések

o Matlab

o Python

o Unity 3D

o Unreal engine

o Speciális tesztelések támogatása

o Digitális iker létrehozása valós időben



Modellezés és szimuláció

Virtuális / augmentált valóság

o Virtuális valóság 

o Kevert valóság modellezés valós időben

o Varjo technológia
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